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CALZADO CON CIERRE AUTOMATICO 



La presente invenci6n concieme a un calzado con cierre autom^tico, y mas 
especfficamente, a un calzado con un mecanismo de cierre automatico susceptible 
5 de ser accionado por la presi6n del tal6n del pie de un usuario para desplazar un 
elemento de sujeci6n trasera del calzado sobre el tal6n del pie. 

Hay personas para las que agacharse para ponerse el calzado resulta 
incomodo, diffcil, penosd, o Incluso imposible, por diferentes motives, tales como 
edad avanzada. embarazo, dolencias de espalda, obesidad, etc. Para este tlpo de 
10 personas seria de utilidad un calzado provisto de cierre automatico que les 
permitiera tanto ponerseio y cenrarlo como abrirlo y quitarselo sin ayuda de las 
manos, es decir, sin necesidad de agacharse. 

No se conoce en el estado de la tecnica ningun calzado que reuna estas 
caracterfsticas. 

15 En el campo del esqul se conocen unos dispositivas de fijaci6n para sujetar 

Unas betas especiales calzadas por el usuario a los esqufs. Uno de estos 
dispositivos proporciona un encaje fijado en la parte delantera de la zona del esqui 
donde se va a fijar la bota y un mecanismo de cierre fijado en la parte trasera. La 
bota tiene unos salientes delantero y trasero especialmente disefiados para ser 

20 sujetados por el dispositive de fijaci6n. Para ponerse los esqufs, el usuario, con las 
betas previamente calzadas, introduce el saliente delantero de la bota en el 
mencionado encaje delantero y a continuacion pisa con el tacon un pulsador del 
citado mecanismo trasero que dispara un cierre que atrapa el saliente trasero de la 
bota. Para liberar la bota hay que pisar con el otro pie una palanca del mecanismo 

25 trasero que se pone en posicion cuando el mecanismo esta cerrado. Sin embargo, 
este dispositivo no es apllcable para cerrar un calzado sobre el pie desnudo, o 
cubierto con un calcetin o media, del usuario. 

La presente invencion aporta un calzado con cierre automStico, siendo 
dicho calzado del tipo habitual, que comprende una suela con una parte delantera, 

30 en la que esta unido al menos un elemento de sujeci6n delantero para sujetar una 
parte delantera del pie, y una parte de tacon, a la que est^ asociado al menos un 
elemento de sujecion trasero para sujetar una parte del talon del pie. EI calzado 
esta caracterizado porque dicho elemento de sujecion trasero esta unido a al 




menos un soporte movil susceptible de cambiar entre una posici6n abierta, en la 
que el elemento de sujecion trasero estd separado de la citada parte del talon del 
pie, y una posicion cenrada, en la que el elemento de sujecion trasero sujeta la 
parte del talon del pie. El citado soporte m6vil estd vinculado a un mecanismo 
5 alojado en dicha parte de tac6n, cuyo mecanismo es susceptible de ser accionado 
por la presi6n del talon del pie de un usuario sobre la parte de tac6n para 
desplazar dicho soporte m6vil desde dicha posicion abierta a dicha posicidn 
cerrada y de ser abierto por la accion del otro pie del usuario sobre un miembro del 
mecanismo para desplazar dicho soporte movil desde la posicion cerrada a la 

10 posicion abierta. Unos primer y segundo medios de retencion liberables mantienen 
el soporte movil en las posiciones cerrada y abierta, respectivamente. 

La mencionada parte de tacon del calzado comprende un elemento superior 
y un elemento Inferior vinculados entre sf con la cooperacldn de dicho mecanismo 
y con posibilidad de movimiento relativo, estando el mecanismo conflgurado de ta! 

1 5 modo que dichos elementos superior e inferior est^n distanciados entre sf en la 
posicion abierta del soporte m6vil y pr6ximos entre sf en la posici6n cen-ada. 
Preferiblemente, los elementos superior e inferior est^n vinculados el uno respecto 
al otro mediante articulaci6n. Segun una variante. el elemento inferior es solidario 
de dicha parte delantera de la suela y el elemento superior se desplaza hacia 

20 arriba respecto al mismo, y, segun otra variante, el elemento superior es solidario 
de dicha parte delantera de la suela y es el elemento inferior el que se desplaza 
hacia abajo respecto al mismo. 

De acuerdo con un primer ejempio de realizacion, el mecanismo comprende 
unos medios elSsticos que empujan dicho soporte mdvil hacia la posicion abierta y 

25 unos medios de retencion liberables que retienen al soporte m6vil en la posicion 
cen-ada contra la fuerza de dichos medios elasticos. El elemento movil esta 
vinculado al elemento superior y/o al elemento inferior de tal modo que, al ser 
presionado el elemento superior con el tal6n del pie del usuario para acercarlo al 
elemento inferior, dicho soporte movil se desplaza hacia dicha posicion cerrada 

30 contra la accion de los medios eiasticos hasta que es retenido automaticamente en 
la posicion cerrada por dichos medios de retencion. Los medios de retencion son 
accesibles para ser accionados con el otro pie del usuario con el fin de liberar el 




soporte movil, el cual pasa entonces a su posicion abierta por la acci6n de los 
medios elasticos. 

De acuerdo con otro ejempio de realizacion, el mecanismo comprende unos 
medios elasticos que empujan dicho soporte movil hacia la posicion cen-ada y unos 
5 medios de retenci6n liberables que retienen a! soporte m6vil en la posici6n abierta 
contra la fuerza de dichos medios elasticos. Estos medios de retencfen esUin 

• • • 

configurados y dispuestos con relaci6n a los elementos superior e inferior de tal 

modo que, al ser presionado el elemento superior con el talon del pie del usuario 

para acercario al elemento inferior, dichos medios de retenci6n son liberados y con 

• t • • • 

10 alio el citado soporte movil se desplaza a diclia posicion cerrada por la accion de 

los medios elasticos. El soporte movil es susceptible de ser desplazado por el . • 
usuario, actuando con el otro pie sobre un miembro del mecanismo, desde la 
posicion cerrada a la posicion abierta contra la fuerza de los medios elasticos, 
durante cuyo desplazamiento se efectOa o se pemnite el distanclamiento de Ips 
15 elementos superior e inferior, hasta que los medios de retencidn se colocan 
automaticamente en una posicion de retencion del soporte movil en la posicion 
abierta. i; 

Estas y otras caracteristicas y ventajas de la invenci6n se comprenderj^in 
mejor a partir de la siguiente descripci6n detallada de unos ejemplos de realizacion • - - • - 
20 con referenda a los dibujos adjuntos, en los que: 

la Fig. 1 es una vista en alzado lateral del calzado de acuerdo con un primer 
ejempio de realizacion de la invencion; 

la Fig. 2 es un vista en seccion longitudinal de la parte del tacon del calzado 
de la Fig. 1 en la posicion abierta; 
25 la Fig. 2a es una vista de detalle en seccion transversal que muestra los 

medios de guia para la palanca del mecanismo de la Fig. 2; 

la Fig. 3 es un vista en seccion longitudinal an^loga a la de la Fig. 2 pero en 
la posicion cenrada, e incluye un detalle ampliado de unos medios de retencion; 
la Fig. 4 es una vista en planta de la parte del tacon del calzado de la Fig. 1 
30 de la que se ha retirado el elemento superior para mostrar mejor el mecanismo; 

la Fig. 5 es una vista trasera del calzado de la Fig. 1 en la posicion cerrada; 




las Figs. 6 y 7 son vistas parclales en seccion longitudinal que muestran la 
parte del tacon del calzado de acuerdo con un segundo ejempio de reallzaci6n de 
la invencion; 

la Fig. 8 es una vista en alzado lateral del calzado de acuerdo con una 
5 variante del ejempio de realizaci6n de las Figs. 1 a 5; y 

la Fig. 9 es una vista en alzado lateral del calzado en versi6n cen^da, 
utilizando el mecanismo del ejempio de realizaci6n de las Figs. 1 a 5; y 

la Fig. 10 es una vista parcial en secci6n longitudinal del calzado en versl6n 
cerrada, utilizando una variante del mecanismo del ejempio de reallzacion de las 
10 Figs. 1 a 5. 

Haciendo en primer lugar referenda a la Fig. 1 , en ella se muestra un primer 
ejempio de realizaci6n del calzado con cierre automatico de la presente invencidn. 
el cual comprende una suela 1 que tiene una parte delantera 2, en la que est^ 
unido al menos un elemento de sujecion delantero 4 para sujetar una parte 

15 delantera del pie, y una parte de tac6n 3, a la que estd asociado al menos un 
elemento de sujeci6n trasero 5 para sujetar una parte del tal6n del pie. El citado 
elemento de sujecion trasero 5 est^i unido a al menos un soporte m6vil 6 
susceptible de cambiar entre una posiclon abierta (mostrada en Imeas de trazos), 
en la que el elemento de sujecl6n trasero 5 estdi separado de la citada parte del 

20 tal6n del pie, y una posici6n cen^da, en la que el elemento de sujeci6n trasero 5 
sujeta la parte del talon del pie. El soporte m6vil 6 est^ vinculado a un mecanismo 
alojado en dicha parte de tacon 3, cuyo mecanismo es susceptible de ser 
accionado por la preslon del tal6n del pie del usuario sobre la parte de tac6n 3 para 
desplazar dicho soporte m6vil 6 desde dicha posicion abierta a dicha posici6n 
25 cerrada y de ser abierto por la accion del otro pie del usuario sobre un miembro 10 
del mecanismo para desplazar dicho soporte movil 6 desde la posici6n cen-ada a la 
posici6n abierta. 

Aunque en la Fig. 1 se ha representado el calzado como una abarca o 
sandalla veraniega, la Invencl6n es igualmente aplicable a un calzado m^s 
30 cen^ado, ya sea de Interior, como una zapatilla, o de exterior, como un zapato, apto 
para inviemo. tal como se describir^ mas abajo con referenda a las Figs. 9 y 10. 

La mencionada parte de tacon 3 comprende un elemento superior 8 y un 
elemento inferior 9 articulados entre si por medio de un pasadorde articulacion 15, 




por lo que esten dotados de movimiento relativo. Los citados elementos superior e 
inferior 8, 9 est^n vinculados tambi6n a dicho mecanismo, el cual esta configurado 
de tal modo que dichos elementos superior e inferior 8. 9 est^n distanciados entre 
sf en la posici6n abierta del soporte m6vil 6 y prdximos entre sf en la posicion 
5 cerrada. Ventajosamente. el elemento inferior 9 es solidario de la parte delantera 2 
de ia suela 1 y el elemento superior 8 se desplaza hacia aniba respecto al mismo. 
tal como se muestra en las Figs. 1-7 y 9-10. Sin embargo, el elemento superior 8 
puede ser solidario de la parte delantera 2 de la suela 1 de modo que es el 
elemento inferior 9 el que se desplaza hacia abajo respecto al mismo, tal como se 
10 muestra en la Fig. 8. Adem^s, las piezas mecdnicas de los elementos superior y/o 
inferior 8. 9 pueden estar montadas en unos respectlvos soportes de paredes 
rfgidas. relativamente delgadas, adheridas a su vez a otros respectivos elementos 
que completen las formas de los elementos superior e inferior de la parte de tac6n 
3 del calzado y que tengan las propledades requeridas habitualmente para las 
1 5 mismas, como por ejempio un forro superior mullido 28 para el elemento superior 8 
y para el elemento inferior 9 un taco de caucho 29, eventualmente con cavidades 
para aligerario. y una suela de goma 30. Asl, los elementos superior e inferior 8. 9, 
Junto con sus mecanismos. se podrian fabricar como un m6dulo separado 
susceptible de ser incorporado a calzados de diferentes fomias y tallas. -i, 
20 En las Figs. 2 a 5 se muestra en detalle el mecanismo y el funclonamiento 

del calzado de acuerdo con el primer ejempio de realizacion. Dicho mecanismo 
comprende unos medios elasticos 7 que empujan dicho soporte movil 6 hacia la 
posicion abierta, y unos primeros medios de retencidn 1 0 liberables que retienen al 
soporte m6vil 6 en la posicion cerrada contra la fuerza de dichos medios elasticos 
25 7, los cuales a su vez actOan como unos segundos medios de retenci6n para 
mantener el soporte m6vil en dicha posici6n abierta. El soporte m6vil 6, el cual, en 
las figuras comprende un par de brazos exteriores, estS unido fijamente a un eje 
11 montado en el elemento inferior 9 de manera que puede girar al menos un 
determinado ^ngulo entre las posiciones abierta y cerrada. Altemativamente. el 
30 elemento de sujecion trasero 5 y el soporte m6vll 6 podrian estar ambos 
Integrados en una sola pieza unida al eje 11. Al citado eje 11 tambi6n est§ unida 
fijamente una palanca 13 situada en una parte central del elemento inferior 9 y 
provista de un extremo distal 14 que esta en una relacion de contacto deslizante 



• • 

con el elemento superior 8. Dichos medios elasticos 7 comprenden un muelle 
helicoidal a compresi6n con un extreme en un alojamiento del elemento inferior 9 y 
el otro extreme actuando sobre dicha palanca 13 para empujar el soporte movil 6 
hacia la posici6n abierta y, en virtud del contacto desllzante con el elemento 
superior 8, distanciar los elementos superior e inferior 8, 9. Con esta disposici6n, 
cuando el usuario presiona el elemento superior 8 con el tal6n del pie, el extremo 
distal 14 desliza sobre el elemento superior 8 mientras 6ste se acerca al elemento 
inferior 9, con lo que dicho soporte m6vil 6 se desplaza hacia dicha posicidn 
cerrada contra la acci6n de los medios elasticos 7, hasta llegar a la posici6n 
cerrada, en la que es retenido autom^tlcamente por dichos medios de retencion 
10. En la posicion cerrada, la palanca 13 y el muelle 7 se alojan en una cavidad 46 
del elemento inferior 9. 

Haciendo referenda al detalle de la Fig, 2a, el elemento superior 8 incluye 
unos medios de gufa 16 para dicho extremo distal 14 de la palanca 13. Estos 
medios de gufa restringen un posible movimiento lateral relativo entre los 
elementos superior e inferior 8, 9, y un movimiento de separacidn entre el extremo 
distal 14 y el elemento superior 8 al tiempo que pennrten un movimiento de 
traslacl6n del extremo distal 14 respecto al elemento superior 8. Los medios de 
gufa comprenden al menos un parde acanaladuras 16 enfrentadas, formadas o 
sujetadas al elemento superior 8, en las cuales est^n insertados de manera 
corredera unos respectivos tetones 17 (vease tambien la Fig. 4) que sobresalen 
lateralmente del extremo distal 14 de la palanca 13. En las figuras, dicho extremo 
distal 14 est^ redondeado y se desliza sobre una pista de contacto 18, de un 
material resistente y con un bajo coeficiente de friccidn respecto al material del 
extremo distal 14 de la palanca 13. La pista de contacto 18 y las acanaladuras 16 
pueden estar fomnadas de una sola pieza atomillada, adherida o embebida en el 
elemento superior 8. Altemativamente. en el extremo distal 14 pueden estar 
montados unos miembros de rodadura, tales como por ejempio unas pequefias 
ruedas, o uno o mas rodillos (no mostrados). 

El eje 1 1 tambien incluye un saliente excentrico 32 que hace tope con una 
superficie 33 del elemento inferior 9 (vease tambien la Fig. 4) de tal modo que 
actua como limite del grade de abertura del soporte m6vil 6 y de separacion de los 
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elementos superior e inferior 8, 9. Alternativamente, este Ifmite podrfa estar 
proporcionado por un tope (no mostrado) en los nnedios de guia 16. 

Los mencionados medios de retencidn 10, mejor mostrados en el detalle 
ampliado de la Fig. 3, comprenden un gatillo 19 montado en la parte trasera del 
5 elemento inferior 9 de manera que puede girar respecto a un pasador 12, y est^ 
empujado por un muelle 31 hacia una posicion de retenci6n, Dicho gatillo 19 tiene 
una una 20 en cuya parte superior estd dispuesta una superflcie inclinada 22. Del 
elemento superior 8 sobresale inferiomnente un anclaje 21 cuya parte inferior tiene 
una superficie 23 que, cuando el elemento superior 8 efectOa el movimiento de 

10 aproximacion ai elemento inferior 9, actua como un empujador que entra en 
contacto con dicha superficie inclinada 22 y desplaza el gatillo 19 contra la fuerza 
de dicho muelle 31 para permitir el paso de dicho anclaje 21 por delante de dicha 
una 20. Cuando el soporte movil 6 llega a la posicion cerrada y los elementos 
superior e inferior estan en contacto, la una 20 engancha automaticamente en el 

15 anclaje 21 por el empuje del muelle 31 (vease tambien la Fig. 5). El gatillo 19 

comprende ademas un saliente 24 accesible desde el exterior y susceptible de ser . . . v\ 
accionado por el usuario cuando el soporte m6vil 6 est& en la posicion cerrada . j;-, 
para desplazar el gatillo 19 contra la fuerza de dicho muelle 31 con el firi^de liberar 
el acoplamiento de la ufia 20 con el anclaje 21 y permitir el desplazamlento del 

20 soporte movil 6 a la posici6n abierta por los medios elasticos 7. Se ha procurado ••••• 
que dicho saliente 24 no sobresalga del contomo mSximo del calzado para impedir 
cualquier abertura involuntaria del mecanismo. El muelle 31 (v6anse tambien las 
Figs. 4 y 5) puede ser, por ejempio, un muelle helicoidal de torsion montado 
alrededordel pasador 12 y con sus extremes insertados respectivamente en unos 

25 agujeros del gatillo 19 y del elemento inferior 9. En la Fig. 5 se muestran ademas 
unos extremos laterales inclinados 47 del anclaje 21 que, en la posicion cerrada, 
encajan en unas paredes inclinadas 37 de una cavidad 43 existente en el 
elemento opuesto inferior 9 donde se aloja el gatillo 19, lo que proporciona unos 
medios de centraje e inmovilizacidn transversal del elemento superior 8 respecto al 

30 elemento Inferior 9. Unos medios de centraje e inmovilizacidn transversal similares 
se pueden lograr incorporando unas superficies inclinadas 44 en los extremos 
laterales de las acanaladuras 16 (vease la Fig. 2a) dispuestas para encajar, en la 
posicion cenrada, en unas superficies laterales inclinadas 45 (vease la Fig. 4) de la 
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cavidad 46 del elemento inferior 9 donde se alojan la palanca 13 y el muelle 7 en la 
posicion cerrada. 

Una junta de estanqueidad 27, mejor mostrada en la Fig. 4, este dispuesta 
a lo largo de la periferia del elemento inferior 9, aunque Igualmente podrfa estar en 
5 el elemento superior 8, de tal modo que forma un clen-e de protecci6n para el 
mecanismo cuando los elementos superior e inferior 8, 9 est^ln pr6ximos entre sf, 
en contacto, en la posicion cerrada. La citada junta de estanqueidad 27 es en 
fomna de un cord6n de un material eldstico parcialmente Introducido en una ranura 
excavada en una superficie superior de elemento inferior 9 y proporciona suficiente 

10 elastlcidad para permitir ia apertura y cienre del gatillo 19. El eje 1 1 esti alojado en 
una cavidad de fondo redondeado transversal a! elemento inferior 9 y est^ 
aguantado en posicion por un par de tapitas 34 sujetadas, por ejempio, mediante 
unos tonillos 35. Estas tapitas pueden tener una configuraci6n inferior (no 
mostrada) apropiada para cooperar, opcionalmente con la ayuda de casquillos de 

15 fricci6n, en el guiado del eje 11, y unas ranuras en la parte superior que conectan 
con, y dan continuidad a. la citada ranura de la superficie superior de elemento 
inferior 19 para la Junta de estanqueidad 27. 

En las Figs. 6 y 7 se muestra un segundo ejempio de realizaci6n de la 
invencion en el que dicho mecanismo comprende unos medios el^sticos 25 que 

20 empujan dicho soporte mdvil 6 hacia la posicl6n cerrada, y que actOan como unos 
primeros medios de retenci6n para mantener el soporte m6vil 6 en dicha poslci6n 
cerrada, y unos segundos medios de retenci6n 26 liberables que retienen a! 
soporte movll 6 en la posicion abierta (Fig. 6), contra la fuerza de dichos medios 
elasticos 25. Los citados medios de retencion 26 estan configurados y dispuestos 

25 con relacion a los elementos superior e inferior 8, 9 de tal modo que, al ser 
presionado el elemento superior 8 con el talon del pie del usuario para acercario al 
elemento inferior 9, dichos medios de retenci6n 26 son liberados y con ello el 
citado soporte movil 6 se desplaza a dicha posicion cen-ada (Fig. 7) por la acci6n 
de los medios elasticos 25. Al Igual que en el ejempio de reallzacion anterior, el 

30 soporte movil 6 est& unido fijamente a un eje 1 1 montado a traves de una cavidad 
48 del elemento inferior 9 de manera que puede girar al menos un detenninado 
Sngulo entre las posiciones abierta y cen-ada, a cuyo eje 1 1 tambi6n esta unida 
fijamente una palanca 13 provista de un extreme distal 14 que esta en una relaci6n 
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de contacto deslizante o rodante con el elemento superior 8. Sin embargo, los 
medios elasticos 25 son en forma de un muelle helicoidal de traccion que atrae al 
elemento superior 8 contra el elemento inferior 9. Los segundos medios de 
retenci6n 26 tienen forma de un dedo el^stico unldo al elemento superior 8 que 
5 define una embocadura estrechada para un alojamiento en el que encaja un 
pasador transversal montado en el extremo distal 14 de la palanca 13, actuando 
tambiSn como Ifmite del grado de abertura del soporte m6vil 6 y de separaci6n de 
los elementos superior e inferior 8, 9. 



10 a 5, para abrir el calzado, el soporte m6vil 6 es susceptible de ser desplazado por 
el usuario, por ejempio, usando el otro pie, desde la posicion cerrada a la posicion 
abierta contra la fuerza de los medios elasticos 25. Para ello puede usar una 
espuela 36 que sobresale del elemento de sujecion trasero 5. Durante dicho 
desplazamiento, la palanca 13 produce el distanciamiento de los elementos 

15 superior e inferior 8. 9, hasta que el extremo distal 14 es atrapado por ei dedo 
elastico de los medios de retencion 26, con lo estos se colocan automaticamente 
en una posicidn de retencion del soporte movil 6 en la posicion abierta (Figi 6). 

En la Fig. 9 se muestra un calzado provisto de un mecanismo analogo al del 
primer ejempio de realizaci6n mostrado en las Figs. 1 a 5, pero en eR.que el 

20 elemento de sujecion delantero 4 es de tipo cerrado y el elemento de sUjecidn 
trasero 5 llega, en la posicidn cerrada, hasta un borde exterior de la suela y es 
envolvente de la parte del tal6n del pie. Para ello. el soporte movil 6 est^ unido a 
una pieza en forma de arco 49 que abraza por detras el borde inferior del elemento 
de sujecion trasero 5, cuyo borde, en la posicion cerrada, adopta una posicion muy 

25 proxima al borde exterior de la suela con el fin de cerrar los mas hermeticamente 
posible, y un borde delantero solapa parcialmente el elemento de sujecion 
delantero 4. Alternativamente, el soporte movil 6 puede ser en forma de unos 
brazos delanteros y el elemento de sujeci6n trasero 5 puede tener una porci6n 
posterior (no mostrada) fijada por ejempio mediante cosida o por adheslvo al borde 

30 exterior trasero de la parte de tacon 3 y ser de un material suficientemente flexible 
para permitir el arrugado del mismo en la posicion abierta. Ventajosamente, el 
elemento superior 8 no abarca toda la superficie superior de la parte de tacon 3 



Aquf, a diferencia del primer ejempio de realizaci6n mostrado en las Figs. 1 
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sino que se configura como un pulsador que sobresale, en la posici6n abierta, del 
elemento inferior 9, el cual es solidario con el resto de la suela. 

Haciendo finalmente referenda a la Fig. 10, se muestra un ejempio de 
realizaclon altemativamente especialmente adecuado para calzado cerrado, apto 
5 para el invlerno, puesto que el soporte m6vil 6 se desplaza gulado llnealmente 
respecto al elemento Inferior 9. Una palanca 38 est^ artlculada por un extremo 39 
respecto al elemento superior y tiene montado en el extremo opuesto al menos un 
pifi6n 40 que engrana por partes diametralmente opuestas con dos cremalleras 
41, 42 paralelas, enfrentadas, fijadas respectivamente al soporte movil 6 y al 

10 elemento inferior 9. Aquf, la funci6n de los segundos medios de retenci6n 
liberables la ileva a cabo un muelle helicoidal 7 que empuja el mecanismo hacia la 
posici6n abierta, y los primeros medios de retenci6n liberables 10 retienen el 
soporte m6vil 6 en la posici6n cerrada. Con ello, el elemento de sujecion trasero 5 
tiene un reconido que es el doble de largo que el desplazamiento del extremo de 

15 la palanca 38 en el que esta montado el pin6n 40, y los elementos de sujeci6n 
delantero y trasero 4. 5 pueden solapar adecuadamente. Los primeros medios de 
retencl6n 10 son muy similares a los descritos con relaci6n a la Fig. 3, excepto en 
que aquf el anclaje 21 est§ fljado al soporte m6vil 6 en vez de al elemento superior 
8. 

20 En las variantes de las Figs. 9 y 10, el elemento de sujecion delantero 4 

puede incluir. como es liabitual en el calzado de tipo cen-ado. unos medios de 
ajuste convencionales, tales como cordones, correas con hebillas, tiras de 
Velcro®, y similares, los cuales solo son usados para efectuar un ajuste inicial. 
puesto que la invenclon permite ponerse y quitarse el calzado sin desabrocharios. 

25 La anterior descripcibn de unos ejemplos de realizaci6n tiene un car^icter 

meramente ilustrativo y no debe sertomada como una Iimrtacl6n del alcance de la 
presente Invenci6n, el cual esta definido en las reivindicaciones adjuntas. 
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REIVINDICACIONES 



1. - Calzado con cierre automatico, siendo dicho calzado del tipo que 
comprende una suela (1) con una parte delantera (2). en la que este unido a! 

5 menos un eiemento de sujed6n delantero (4) para sujetar una parte delantera del 
pie, y una parte de tac6n (3), a la que estd asociado al menos un eiemento de 
sujecl6n trasero (5) para sujetar una parte del tal6n del pie, caracterizado porque 
dicho eiemento de sujeci6n trasero (5) est^ unido a, o es integral de, al menos un 
soporte movil (6) susceptible de cambiar entre una posicion abierta, en la que el 

10 eiemento de sujecidn trasero (5) esta separado de la citada parte del talon del pie, 
y una posici6n cerrada, en la que el eiemento de sujecion trasero (5) sujeta la parte 
del tal6n del pie, estando dicho soporte movil (6) vinculado a un mecanismo 
alojado en dicha parte de tacon (3), cuyo mecanismo es susceptible de ser 
accionado por la presion del tal6n del pie de un usuario sobre la parte de tac6n (3) 

15 para desplazar dicho soporte mdvil (6) desde dicha posici6n abierta'^a dicha 
posici6n cenrada. en la que es mantenido por unos primeros medios de retencl6n 
liberables (10, 25), y de ser accionado por la actuaci6n del otro pie dehusuario 
sobre un miembro (24, 36) del mecanismo para desplazar dicho soporte m6vil (6) 
desde la posicion cen^da a la posici6n abierta, en la que es mantenido por unos 

20 segundos medios de retencidn liberables (7, 26). 

2. - Calzado, de acuerdo con la reivindicaci6n 1 , caracterizado porque dicha 
parte de tac6n (3) comprende un eiemento superior (8) y un eiemento inferior (9) 
vinculados entre si y con posibilidad de movimiento relative en cooperacion con 
dicho mecanismo, estando el mecanismo configurado de tal modo que dichos 

25 eiementos superior e inferior (8, 9) estan distanciados entre si en la posici6n 
abierta del soporte movil (6) y proximos entre si en la posicidn cen-ada. 

3. - Calzado, de acuerdo con la reivindicaci6n 2, caracterizado porque 
dichos segundos medios de retencion comprenden unos medios elisticos (7) que 
achian sobre el mecanismo para empujar dicho soporte m6vil (6) hacia la posici6n 

30 abierta y dichos primeros medios de retencion (10) retienen al soporte m6vil (6) en 
la posicion cenrada contra la fuerza de dichos medios elastlcos (7), estando el 
soporte movil (6) vinculado al eiemento superior (8) y/o inferior (9) de tal modo que, 
al ser preslonado el eiemento superior (8) con el talon del pie del usuario para 
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acercarlo al soporte inferior (9), dicho soporte m6vil (6) se desplaza hacia dicha 
posicion cerrada contra la accion de los medios el^sticos (7) hasta que es retenido 
autom^ticamente en la posici6n cerrada por dichos primeros medios de retenci6n 
(10). 

5 4.- Calzado, de acuerdo con la reivindicacibn 3, caracterizado porque los 

elementos superior e inferior (8. 9) est^n articulados entre sf por medio de un 
pasador de articulacidn (1 5). 

5. - Calzado, de acuerdo con la reivindicacl6n 4, caracterizado porque el 
soporte m6vil (6) est^ unido fijamente a un eje (11) montado en el elemento inferior 

10 (9) de manera que puede girar al menos un determinado ^ngulo entre las 
posiciones abierta y cerrada, a cuyo eje (11) est^ unida fijamente una palanca (13) 
provista de un extremo distal (14) en una relacion de contacto deslizante o rodante 
con el elemento superior (8). 

6. - Calzado, de acuerdo con la reivlndicacidn 5, caracterizado porque 
15 dichos medios el^sticos (7) actCian sobre diclia palanca (13) para empujar el 

soporte movil (6) hacia la posici6n abierta y para distanciar los elementos superior 
e inferior (8, 9).. 

7. - Calzado, de acuerdo con la reivindicacidn 6, caracterizado porque 
dichos medios etesticos (7) comprenden un muelle helicoidal a compresi6n. 

20 8.- Calzado, de acuerdo con la relvindicacion 5. caracterizado porque el 

elemento superior (8) Incluye unos medios de guia (16) para dicho extremo distal 
(14) de la palanca (13). cuyos medios de gufa restringen un movimiento lateral 
relative y un movimiento de separacion entre el extremo distal (14) y el elemento 
superior (8) y permiten un movimiento de traslaci6n del extremo distal (14) 

25 respecto al elemento superior (8). 

9. - Calzado, de acuerdo con la reivlndicaci6n 8, caracterizado porque 
dichos medios de gufa comprenden al menos un par de acanaladuras (16) 
sujetadas al elemento superior (8), o integrates del mismo, en las cuales est^n 
insertados de manera con-edera unos respectivos tetones (17) que sobresalen 

30 lateralmente del extremo distal (14) de la palanca (13). 

10. - Calzado, de acuerdo con la relvindicacion 8, caracterizado porque 
dicho extremo distal (14) esta redondeado y se desliza sobre una pista de contacto 
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(18) de un material resistente y con un bajo coeflciente de friccibn respecto al 
material del extremo distal (14) de la palanca (13). 

11.- Calzado, de acuerdo con la reivindicaci6n 3, caracterizado porque 
dichos primeros medics de retencibn liberables (10) comprenden un gatillo (19) 
5 con una una (20), estando dicho gatillo (19) montado en el elemento superior (8) o 
inferior (9) de manera que puede girar respecto a un pasador (12) y empujado por 
un muelle (31) hacia una posicidn de retenci6n en la que dicha ufia (20) engancha 
en un anclaje (21) dispuesto en el elemento opuesto inferior (9) o superior (8) 
cuando el soporte movil (6) est^i en la posici6n cerrada. 

10 12.- Calzado, de acuerdo con la reivindicacion 10, caracterizado porque el 

gatillo (19) comprende una superficie (22) susceptible de entrar en contacto con 
una superficie (23) del anclaje (21), estando dichas superficies (22, 23) 
configuradas y dispuestas de manera que el gatillo (19) es desplazado por la 
superficie (23) contra la fuerza de dicho muelle (31) mientras el elemento superior 

15 (8) y el elemento inferior (9) se acercan entre si para permitir el paso de dicho 
anclaje (21) por delante de dicha una (20), y el gatillo (19) es liberado cuando el 
soporte m6vil (6) alcanza la posiclon cerrada para permitir el acoplamiento de la 
ufia (20) en el anclaje (21 ). 



20 gatillo (1 9) comprende un saliente (24) accesible desde el exterior y susceptible de 
ser accionado por el usuario cuando el soporte movil (6) est^ en la posici6n 
cenrada para desplazar el gatillo (19) contra la fuerza de dicho muelle (31) con el 
fin de liberar el acoplamiento de la una (20) con el anclaje (21) y permitir el 
desplazamiento del soporte movil (6) a la posicion abierta por los medios elasticos 



14. - Calzado, de acuerdo con la reivindicacion 12, caracterizado porque el 
anclaje (21) montado en el elemento superior (8) o inferior (9) tiene unos extremes 
laterales inclinados (47) que, en la posicion cerrada, encajan en unas paredes 
inclinadas (37) de una cavidad (43) existente en el elemento opuesto inferior (9) o 

30 superior (8) donde se aloja el gatillo (19). 

15. - Calzado, de acuerdo con la reivindicaci6n 2, caracterizado porque 
dichos primeros medios de retenci6n comprenden unos medios elasticos (25) que 
actOan sobre el mecanismo para empujar dicho soporte m6vil (6) hacia la posicion 



13.- Calzado, de acuerdo con la reivindicaci6n 11, caracterizado porque el 



25 (7). 
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cerrada y dichos segundos medios de retencion (26) retienen al soporte m6vil (6) 
en la poslcion abierta contra la fuerza de dichos medios el^stlcos (25). estando 
dichos segundos medios de retenci6n (26) conflgurados y dispuestos con relaci6n 
a los elementos superior e Inferior (8. 9) de tal mode que. al ser presionado el 
5 elemento superior (8) con el tal6n del pie del usuario para acercario al elemento 
inferior (9). dichos segundos medios de retencidn (26) son liberados y con ello el 
citado soporte mdvil (6) se desplaza a dicha posici6n cerrada por la accion de los 
medios etesticos (25). 

16. - Calzado. de acuerdo con la reivindicaci6n 14, caracterizado porque el 
1 0 soporte movil (6) es susceptible de ser desplazado por el usuario desde la poslcion 

cen-ada a la posiclon abierta contra la fuerza de los medios el^sticos (25), durante 
cuyo despiazamiento se produce o se pennite el distanciamiento de los elementos 
superior e inferior (8, 9), hasta que los segundos medios de retencion (26) se 
colocan automaticamente en una poslcion de retenci6n del soporte m6vil (6) en la 
15 posicidn abierta. 

17. - Calzado. de acuerdo con una cualqulera de las reivindlcaciones 2 a 15. 
caracterizado porque una junta de estanqueldad (27) est^ dispuesta en la periferia 
del elemento superior (8) o del elemento inferior (9) de tal modo que forma un 
cien-e de protecci6n para el mecanismo cuando los elementos superior e inferior 
(8. 9) est^n pr6ximos entre sf en la posiclon cerrada. y proporciona suficiente 
elasticldad para pemnitir la apertura y cierre del gatillo (19). 

18. - Calzado. de acuerdo con una cualqutera de las reivindicaciones 2 a 4, 
caracterizado porque el elemento inferior (9) es solidario de dicha parte delantera 
(2) de la suela (1) y el elemento superior (8) se desplaza hacia arriba respecto al 

25 mismo. 

19. - Calzado, de acuerdo con una cualquiera de las reivindlcaciones 2 a 4. 
caracterizado porque el elemento superior (8) es solidario de dicha parte delantera 
(2) de la suela (1) y el elemento Inferior (9) se desplaza hacIa abajo respecto al 
mismo. 

20. - Calzado. de acuerdo con la reivindicacion 4. caracterizado porque el 
soporte m6vil (6) esta vinculado al elemento inferior (9) por medio de unas guias 
de despiazamiento lineal, y una palanca (38) est^ articulada por un extreme (39) 
respecto al elemento superior (8) y en el extreme opuesto tiene montado al menos 



20 
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un pinon (40) que engrana por partes diametralmente opuestas con dos 
cremalleras (41, 42) fijadas respectivamente al soporte m6vil (6) y ai elemento 
inferior (9). 
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